PASEB0 A PABSSD

ALGUNS CABOS
DE LIGACAO

Com este fasc culo entregam-se tres

fios que vao servir para ligar

dos dispositivos electronicos de

O 5EU ROBOT.

alguns

@

5 pegas entregues com este fasc culo fazem
parte do conjunto de cabos que constituem

0 sktema de comunicagao intemo de O SEU

ROBOT. Egragas a estes anenvoss que os diferentes
maodulos se alimentam e interactuam entre si para

1. Uma duwe phillips
magmetics

permitir que o robot consiga levar a cabo os
comportamentos complexos de que e capar.
Concretamente, os cabos deste fasc culo vao ficar instalados dentro do tronco.
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O primeiro cabo tem 20 fios de cores
diferentes que se unem numa das pontas
numa ficha, a0 passo que na outra ponta
s dividem em seis terminais. Estes fics
pOEM M Comunicacan a frente com o
controlador da base & com o dos bragos.
O segundo cabo, por seu tuma, t£m seis
fios de cor branca que irao ligar a placa-
-base com a placa electronica da voz.

0O terceiro cabo entregue com este

fasc culo tem tres fios unidos dentro de
UMma capa preta. Sera este o principal
cordao de alimentacao do robot e ira
levar a placa-base a corrente electrica
gerada pelas pilhas colocadas na caixa

da frente do robot que a distribuira pelos varios modulos.

Has instrugies das proximas paginas
sthess e w5 GO S8 dew e oolocar dois
dos chos agora entregue. O tencein,

o de B fios branoss (imagen da dineita),
N30 S& U por agora. s outris cabas tém
que pasiar por uma shertura exitente o
trondo para facilitar o3 proximas passos

da montagem que disem respeito a outras
peas. Quemn preferir pode esperar @ colocar
i s quanda tioer ebes elementod, que
130 entregues em proximos fao oulos.




0S DOIS CABOS m

Pega-se no troncg, no qual ja

se instalou 0 ecra, o teclado, o
altifalante e o cabo de 20 fios. Passase a
ficha preta (aquela que une todos os fios)
pela ranhura situada na parte inferior do
tronco (imagem da direita).

A sequir passa-se uma das pontas do cabo
com os tres fios pela mesma ranhura, tal
COMO % Ve na imagem da esquerda.

0 cabo com 3 fics alimentaraa placa-base do
robot. Por um lado ficara ligado a placa-base e,
por outro, a frente (atraves da tomada existente
por cima do interruptor; imagem da direita).

Este cabo substituira aquele que agora alimenta

a placa do detector de som, que passara a receber
a comente electrica directamente da placa-base.
Por agora, 0 nowo cabo so sera ligado quando
terminar esta fase da montagem.
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0S OUTROS ELEMENTOS m
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pode-se utilizar outra vez o suporte
ru:tirg.iar{un cima). Fixase com o5
parafuscs de 2 6x8 mm que se guardaram
com o suporte (a direita).

£ N

O esquema que se apresenta ihetra a depomkao conchs da quando forem instalados o8 sensores de
dos principaks elementos relacionados com o tronco, wultra-sons. A parte da frente do tronco (5] ja tem o exa,
que 530 aqueles a que diz respeito esta fase da o teclado e o altifalante, e em breve tambem
montagem. A aixa do motor do pescogo (1) receber a wn micofone e tres placas eleds onicas,
ja esta completa e foi utilzada na fae 3 entre elas a placa-base. As oulbras dus, as dos
anterion fa do moduls detector de som). modulkes baze e corel o e VEAD, 30 5600
Em breve a5 caixas dos motores dos omibeos montadas mak adiante. O esquema {no
2 e 3} irao receber o3 drasitos do adificador f qual se eliminaram os cabos electricos)
A frente @) ja funciona, emibora so figue permite verificar que o tronco & um
- importante centro nevakgico do robot,
tanto do ponto de vista mecanio como
eledrico.

Esqurema adecteomios ¢ meainice da parfe
da frente do tronco @ ooy slsmuaerior que

e lipacam a ok nesta fase da montagem,
O srin, Ay caika s ooy motones e a frerte.
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