PASS0 A PABSD

FECHAR A CAIXA
DO LADO DIREITO

Com as instrugoes deste fasc culo
pode-se completar e fechar a caixa
do motor que movera o brago direito
de O 5EU ROBOT.

5 pefas entregues com este fasc culo
Acumpletam a Caixa do motor do brago direito
de O SEU ROBOT e permitem fecha-la. (,-1}
Concretamente, sa0 entregues: a segunda parte da .
caixa do motor que, como a primeira, e simetrica em % Decomning
. pequens
relaga a da esquerda; 2. Uma pirga
um grande veio com uma peauena
roda dentada {que e ;
precio alinhar com o
veio que tem a roda que se colocou no fasc culo
anterior) e outro, pequeno, com rosca sem-fim
e polie,
Estes daois elementos juntamente, com a cormeia
de transmisao € o motor electrico do fasc culo
anterior, completam as pegas que se instalam
dentro da caixa. Entre os componentes deste
-ﬁ* fasc culo contam-se ainda o disco do cudiFicadu-r,
k% o035 parafusos para fechar a caixa, a fixagao da
5 ' tampa do codificador € uma bolsa com masa
lubrificante para as engrenagens.

ELEMENTOS INTERNOS

1. Segunda parte ds caina
do mobor

L Vo vom roscs semr-fim
& polie

L Vo de movimento
do brago direito

4. Bolss com manss
babwriticamte

5. 5 poradersos de 16 mm

6. ¥ porsdeos de X s mm

T. Do do wodificedor

& fomeis de trammis=io
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Agora pegase no

Vel que tem por
misma0 accionar o brago
e colocase a extremidade
de menor diametro
no orif cio circular da
primeira parte da caixa
{aqui, a direita). Tem
que se colocar o vein
de maneira a que a
patilha da roda pequena
coincida com a marnca
indicada com a letra «R»
na roda grande (maks a’
direita). Podese aplicar
um pouco de massa
entre as rodas.

ACABAR DE MONTAR A CAIXA

Fixa-se agora o motor electrico entregue Pega-se no veio com
com o fasc culo anterior colocando-o no rosca sem-fim e polie
seu lugar (em baixo), de maneira a que os fios {a direita) sem deiar cair
pasem pela estria exktente nacaixa. A seguir o5 apoios laterais. Com
pressiona-se o motor para ficar bem fixo na a ajuda de uma pinga
igar pequena (se for preciso)
EnNcada-se a cormeia na
polie do veio e na polie
do motor. Para terminar,
coloca-se o veio na sua

posicad (em baixo).




coma fica a primeira
parte da caixa com todos 0s
elementos no seu interior.
Agora pode-se aplicar uma
pequena quantidade de masa,
mas Com muito cuidado para
nao tocar na comeia. Pega-se
agora nos parafusos de

26xE mm e nasegunda
parte da caia (a direita).

Colocase a segunda parte da caixa em cma
da primeira & presionase com alguma forga
ate que feche.

Para terminar, fixam-se as duas metades
da caixa enroscando 0s cinco parafusos de
2638 mm mi:mhdtainsmina_gundadmﬂa.

[ CONSELHO )

Tal como & caixa para o brago esquenda, a do brag
direito também tem wn disco do wdificdor e aua
tampa ormespondente. Bmbom mai adiante seja predso
tird-Thos & woltar a collocan, j4 se podem montar 03 dois
elementes. Colo@-se o dise (mansdo com a letra sle
-0 da esquerda tem um sle) sobe o veio que sobnesai
day caina & depoi fia-se com o trds parafuso

e 2 B0b mm entregues com este fae cula,
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VERACAGAD DAS ENGRENAGENS

Cada bragode O SEUROBOT movese gragas a um
motor electrico, que ja se colocou dentro de cada
Caixa, em consonancia com os dos ombros do robot.
O funcionamemo comecto destes elementos
depende da posigao que asumem os dois veios

de moviments que sobressaem das caixas. A partir
deste momento torna-se oportuno verificar a sua
pOsiCa0 pam@a evitar surpresas desagradaveis em
fases posteriores, quando s& montarem os bragos.
Para verificar a posigao dos veios de movimento
basta observa-los. Na extremidade que sobressai
da caixa devemn ter uma protuberancia em forma
de semic rculo (cuja posicao esta indicada nas
imagens A& e B, em cima a direita).

Em primeiro lugar aten¢ao a caixa da esquerda do
robot a protuberancia do veio de movimento tem
que estar virada para fora da caixa (wera imagem
A). Pasando a caixa da direita, a protuberancia tem
gue ficar virada para dentro da caixa, como se ve
na imagem B. Se assim for, a posigao dos weios esta’
comecta € nao e preciso fazer mais nada. Se, pelo
contrario, alguma das protuberancias esta na
posican incorrecta, & preciso abrir a caixa e rever
as pecas do seu interior. Em primeir lugar,
verifica-se o alinhamento do veio de movimento
com a sua roda dentada correspondents. Para a
caixa do brago esquerdo, a pequena patilha da

- -

O vaie de movimenrte das calas dos
motores Jmagpem superio dineta) 5o
forma dos por wina rods dentsds & por
ARTH N LN S RO SO
{imagwn arperiork Para a mika da
espiyoh A patitha do olve tem gue s
codoar o @nal e stente jarto ao als
ol rods foeiimeira 8 direita ), 20 passo
que para a caiva da diefta a patiha
T e Coinoidiie oom o canal gue
fim av lado do afs.

roda tem que coincidir com a letra als do weio. Para
a caixa do brago direito, a pegquena patilha tem que
coincidir com o sinal marcado com a letra «Rx. Se
os alinhamentos estao correctos mas a posicao dos
veiss nao, o problema pode ser dos proprios veios.
Estes san formados por duas partes que se podem
desmontar um eixo e uma roda dentada. Depois
de separados (basta empurrar a extremidade

do eixo oposto a protuberancia, como se ve na
imagem inferior, a esquerda) podese obsenar
que a roda tem umas estrias no orif cio circular
central, colocadas uma perto da marca al s

& a putra perto da abs.

O eixo, em contrapartida, tem uma patilha. Para
o veio da aiva do brafo esquerdo (a do motor
com o5 fios amarelo & branco), a patilha do eixo
tem que encaixar com a estria da roda que fica
perto da marca «L# [imagem inferior esquerda).

E a0 contrario, o eixo do veio situado na caixa do
motor direito (com o motor dos fios castanho e
branco} tem que ter a patilha encaixada na estria
da roda que se encontra junto a marca « Rs
{imagem inferior direita).

Se o5 veios foram montados correctamente

& as pecas alinhadas na caiva como se explicou

no paso a passo, a posigao dos veios tera que

sEr @ oomecta.
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