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MELHORAR O
FUNCIONAMENTO

Antes de prosseguir as instrugoes de
montagem dao-se alguns conselhos
que podem ser bastante uteis para
protgger as pecas de O 5EU ROBOT
e melhorar o seu funcionamento.

medida que e vao ultrapassando as diferentes
etapas da montagem O SEU ROBOT vai
ganhando uma estrutura cada wez mais
complexa, na qual tem lugar muitas pegas, algumas
das qua ks sa0 especialmente delicadas e sofisticadas.
Para que o robot funcione da melhor maneira
poss vel e precso que todos estes elementos sejam
montados comectamente  estejam em perfeito
estado. Quanto a montagem, sao ufeis algurs
comselhos que, quando for preciso, poderao ajudar
a melhorar o funcionamento de O SEU ROBEGT. Em
concreto, na fase actual de montagem, que termina
com a instalacao do modulo da placa base e voz,
entram em jogo varias engrenagens mecanicas que
ficam nas caixas dos motores de movimento dos
bragos. O funcionamento destas pegas pode ser
mel horado com alguns truques, que so exigem
uma chave de pamafusos (das de relojoeiro) € massa
lubrificante, daquela que s& utiliza normalmente nos
carros, avioes, helicopterss e barcos de radio controd.
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o5 APOIODS VEIOS

Todos os weios que ficam nas caixas dos motores,
encarmegues de mover a cabega, o5 bragos, a

anca € as rodas de O SEU ROBOT, dese mpenham
uma fungao muito importante porgue tramsmitem

o movimento dos propulores 308 Orga0ns quUEe Va0
aocionar. Cada um deles tem nas extremidades uns
apoios que o mantem fixo na sua posican, dentro da
caixa, & permitem que rode livremente. Para facilitar
esta rotagao podem-se usar chaves de parafusos com
amedida adequada. % um veio roda com dificuldade
tiram-se 05 apoios, imroduzse a ponta da chave no

Uhm conjunto de pequanas chaves de parafisos de
ol gj ousirg {3 esquercs ) pode aivdar 3 melhorar a
rofacas o veios. Senanm para rectificar o apoios
quee s fisaim (inditados na imagem supenior) e para
oA s martem o posices dentno day @iay
dos imobores (om balvol




Limsa Judwri ficacas comecta pode melhonar a tramsmis e,

iy dendle g e Aol SeTyee poUca massa. Exta
mupﬂd-ltumrmu: orreiay go tragemisan (@ dineita )

Para eliminar eventuais rebarbas de plastice mos apodboss
e s i ofra v o para firsow Covm A mendlica solegoaoch.
Brm qpurr 5oy SENTAONE ITAIE DNNTUMNTS O O O Droynio Furo
feim bais).

orif cio e depois rodase. Eliminam-se assim
eventuais res duos que possam existir dentro do
orif Cio e conseguese uma rotacao do veio mais
fluida. As chawves de parafusos, que devem ser
utilizadas com bastante cuidado, nao podem ter
um diametro superior ao do orif cio (para os veios
mais pequendas, por exemplo, devese utilizar

uma chave de Z mmj.

PROTEGER A ELECTRONICA

Mio 530 50 as pecas memnkas que exigem um
auldado espedal, mas tambein os elementos
dectronlcos. Estes ultimos tefn que ser alvo de uma
atencan multo espeda, sobretudo enguanto flam
guardados 4 espera de serem Instalad os no robot
Um dos prind pals Hsmsdaspla:asmmci*uﬂms

MELHORAR O FUNCIONAMENTO
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LUERIFICAR AS ENGREMNAGEMS
Tambem se pode melhorar a trarlsmisao do
moviments intemo para as caixas dos motores
lubrificando as rodas dentadas das engrenage rs.
Para im0 aplica-se, com um pincel pequendo, masa
lubrificante para modelos de mdio control. Usa-se
sempre pouca quantidade e a massa nao pode tocar
nas correias de tramsmisan, pois e 50 acontecer
patinam e deixam de desempenhar a sua missao.
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Iintegradcs (como a placa base ou a de voz) e sofrerem
um rto-ciroulto ou uma descamga eleftila que as
danlfique. Preclsamente para evitar estes dsoos, no caso
de um componente electronloo estar ligado a uma fonte
de dlmentacao nunca se devem utllizar feramentas de
metal {como as chaves de parafusos) para o manlpular.
Alein disso, antes de se tocar nas pla@s &um bom
habito sfazer terras (bocando, por exemplo, mum
radlador ou num objecto metallm gue estela em
mntadto com o solo) para descameganmos as cangas
dectrostaticas que acumulamos no noss0 Corpo.
Finalmente, os dementos eledronicos devem-se guardar
am sacos antestatioos (@ esquerda) ou proteger com
esponjas antestaticas ou condutivas (em dmal.
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A CAIXA DO
BRACO DIREITO

As pecas entregues com este fasc culo fazem parte
da caixa do motor que movera o braco direito

de O SEU ROBOT. 5ao0 idefticas aquelas que ja se
utilizaram para montar a caixa do brago esquerdo.

om as irstrugoes fornecidas no fasc culo anterior foi poss vel completar a

caixa do motor do braco esquerdo de O SEU ROBOT. Agora esta quase a

comegar a montagem da caixa do braco direito, que € muito parecidaa
anterior. Com este fasc culo entregam-se a5 primeiras pegas que a formam: as rodas
dentadas, 0s veios e a primeira parte da propria caixa. As rodas dentadas e os weios
530 identicos aos da caita do lado esquerdo, a0 passo que a primeira parte da caixa
esta invertida em relagao ao
mesma elements da anterior.
Quando se colotarem o5

1. = b elementos internos ha que
; g prestar atengao a sua disposigan.
!&,:‘”' - L Entregase ainda atampa do
I|.|.ll-'r [ I 1""....*"‘ TN P ;
. {5 disco do codificador, tambem
: ainvertida . Por agora, guardam-
A -5 todas as pegas entregues pois
da *-i"ﬁb seran sadas dentro em breve
para se inkciar a montagem
1. Pegae com rodes da caixa do lado direito.
dheprtind o pora & Gaina
da motor:
| a Pega com rodas
3 crande! mesdia
¥ b Pega com rodas

grande! prquen s
. Veio com maola
. Voo com wms roda
demiada pegaens
o Pega com rod as
médiapega ema

L Primneira parte da caixs

! do motor para o beso

direito

i Tampado disco
do oodificsdar
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